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CURSO DE ESCANEADO DE OBJETOS
TRIDIMENSIONALES, CALIBRACION,
MANEJO Y MANTENIMIENTO DE UNA
IMPRESORA3D (22 EDICION)

DIRECTOR:

Francisco Jesus Rodriguez Sedano. Escuela de
Ingenierias Industrial, Informatica vy
Aerondutica. Universidad de Ledn.

LUGAR:

Escuela de Ingenierias Industrial, Informatica y
Aerondutica

FECHAS:
11/09/2017-15/09/2017

HORARIO:

De lunes a jueves de 17:00 a 20:00 y viernes de
10:00a14:00h

DURACION:

15 horas presenciales + 10 de practica
individualizada

NUMERO DE ALUMNOS:
Minimo: 10y Maximo: 20

TASAS:

e Ordinaria: 150 €

e Alumnos ULE: 120 €
e Desempleados: 120 €

DESTINATARIOS:

Este curso estd dirigido a cualquier persona
interesada en las tecnologias 3D: digitalizacion
tridimensional, modelado e impresidon
tridimensional.

CREDITOS DE LIBRE CONFIGURACION:
1,5 créditos LEC- 1 créditos ECTS

OBIJETIVOS:

Este curso tiene como objetivo principal dar a
conocer a los alumnos las posibilidades de las
nuevas tecnologias en escaneado e impresion
3D.

PROGRAMA:

1. Escaneado 3D mediante Microsoft Kinect
(3h).

2. Introduccién e historia de las impresoras
3D (45 min).

3. Principios mecanicos, eléctricos y
electrénicos de lasimpresoras 3D (2:15 h).

4. Calibracién, operacion y mantenimiento
deunaimpresora3D(3h).

5. Modelado paraimpresion 3D (3 h).

Practicas deimpresion (3 h).

PROFESORADO:

e Francisco Jesus Rodriguez Sedano. Escuela
de Ingenierias Industrial, Informatica y
Aeronautica. Universidad de Leén.

® Rubén Ferrero Castro. TecnoFactorum.



